DERS TANIMLAMA FORMU

Dersin Kodu ve Adi

KM470 KONTROL MUHENDISLIGI PROBLEMLERI

Dersin Yariyih

8

Dersin Katalog Tanim (icerigi)

Giris ve temel bilgiler. Siirekli zaman sistemlerinin gecis tepkisi analizi. Ayrik
zaman sistemlerinin gecis tepkisi analizi. Root-Locus grafikleri, Nyquist
grafikleri, frekans tepki grafikleri.
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Dersin Kredisi (AKTS)

4

Dersin Onkosullar
(Ders devam zorunluluklari, bu maddede
belirtilmelidir.)

KM-473 Proses Kontrol dersini almis olmas1 6nerilir.% 70 Devam zorunlur.

Dersin Tiirii

Secmeli

Dersin Ogretim Dili

Tiirkce

Dersin Amaci ve Hedefi

Bilgisayar destekli bir yaklasimla kontrol miihendisligi problemlerinin ¢éziim
yontemlerini 6gretmek ve uygulamalarini yapmak.

Dersin Ogrenim Ciktilar:

Kontrol edilen bir siirecin davranigsini hizli bir sekilde belirlenmesi ve kontrol
sisteminin tasarimmin yapilabilmesi, konuyla dogrudan ilgili yazilim paketlerini
kullanabilme becerisinin kazandirilmasi, ekip c¢aligmasi ve bilgisayar
kullanimini 6zendirmek.

Dersin Verilis Bicimi

Yiiz yilize egitim

Haftalar | Konu bashklar1

Dersin Haftahk Dagilim

Kontrol sistemlerine girig

Kontrol sistemlerinin matematiksel modeli

Laplas doniisiimleri

Dogrusal diferansiyel denklemlerin Laplas donigimleriyle ¢oziimii

Mekanikv e elektrik sistemlerinin matematiksel modelleri

Akis ve termal sistemlerin matematiksel modeli

Akis ve termal sistemlerin matematiksel modeli

Gegis ve yatigkin-durum tepki analizleri

Root-Locus metoduyla

Frekans-Tepki metoduyla kontrol sistemlerinin analizi ve tasarmm
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PID deneticiler ve modifiye PID deneticiler
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Durum uzayinda control sistemlerinin analizi
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Durum uzayimnda control sistemlerinin analizi

[
=

Kontrol miithendislig problemleri {izerine se¢igmig basliklar.




Ogretim Faaliyetleri

(Burada belirtilen faaliyetler i¢in harcanan zaman
krediyi belirleyecektir. Dikkatli doldurulmasi
gerekmektedir.)

Haftalik teorik ders saati

Okuma Faaliyetleri

Internetten tarama, kiitiiphane ¢aligmasi
Rapor hazirlama

Sunu hazirlama

Sunum

Ara smav ve ara smava hazirhik

Final smaw1 ve final sinavina hazirlik

Degerlendirme Olgiitleri

Say1

Toplam
Katki (%)

Ara sinav

25

Odev

Uygulama

Projeler

10

Pratik

Kisa Smav

Donemigi Caligmalarm Y1l i¢i Bagariya Orant (%)

60

Finalin Basariya Oran1 (%)

40

Devam Durumu

Dersin Is Yiikii

Ekinlik Halia

Siire

sayis1 | Saat/Hafta

D.Sonu
toplam is
yiikii

Haftalik teorik ders saati 14

3

42

Haftalik uygulamali ders saati

Okuma faaliyetleri 7

Internet’ten tarama, kiitiiphane ¢alismalar1 7
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Materyal tasarlama, uygulama

Rapor hazirlama

Sunu hazirlama

Sunum

Ara smav ve ara smava hazirlik
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Final smavi ve final sinavina hazirlik
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Diger

Toplam is yiikii

Toplam is yiikii/25

Dersin AKTS kredisi

Ders Ciktilan ile Program Ciktilar1 Arasindaki
Katki Diizeyi

No | Program ciktilar:

Matematik, fen bilimleri ve kendi dallari ile ilgili
miihendislik konularinda yeterli bilgi birikimi; bu

1 alanlardaki kuramsal ve uygulamali bilgileri miihendislik

becerisi.

problemlerini modelleme ve ¢dzme i¢in uygulayabilme

Karmagik miihendislik problemlerini saptama, tamimlama,

2 formiile etme ve ¢6zme becerisi; bu amagla uygun analiz ve

modelleme yontemlerini segme ve uygulama becerisi.

3 kisitlar ve kosullar altinda, belirli gereksinimleri

tasarim yontemlerini uygulama becerisi.

Karmagik bir sistemi, siireci, cihazi veya {irlinii ger¢ekei

karsilayacak sekilde tasarlama becerisi; bu amagla modern

Miihendislik uygulamalari i¢in gerekli olan modern teknik

4 ve araglan gelistirme, se¢gme ve kullanma becerisi; bilisim

teknolojilerini etkin bir sekilde kullanma becerisi.

Miihendislik problemlerinin incelenmesi igin deney

5 tasarlama, deney yapma, veri toplama, sonuglar1 analiz

etme ve yorumlama becerisi.

Disiplin i¢i takimlarda etkin bi¢gimde ¢alisabilme becerisi.

Cok disiplinli takimlarda etkin bi¢imde ¢aligsabilme
becerisi.

Bireysel ¢alisma becerisi.
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Tiirkge/Ingilizce sozlii ve yazili etkin iletisim kurma




becerisi; etkin rapor yazma, yazili raporlar1 anlama ve
sunum becerisi.

Tasarim ve iiretim raporlar1 hazirlayabilme, agik ve anlagilir

10 . L
talimat verme ve alma becerisi.
Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci; bilgiye

11 erisebilme, bilim ve teknolojideki gelismeleri izleme ve
kendini siirekli yenileme becerisi.

12 Mesleki ve etik sorumluluk bilinci.

13 Proje yonetimi ile risk yonetimi ve degisiklik yonetimi gibi
is hayatindaki uygulamalar hakkinda bilgi.

14 Girisimcilik ve yenilikg¢ilik konularinda farkindalik ve
stirdiiriilebilir kalkinma hakkinda bilgi.
Miihendislik uygulamalarinin evrensel ve toplumsal

15 boyutlarda saglik, ¢evre ve giivenlik iizerindeki etkileri ile
cagin sorunlar1 hakkinda bilgi.

16 Miihendislik ¢6ziimlerinin hukuksal sonuglart konusunda
farkindalik bilinci.

17 Miihendislik uygulamalarinda kullamlan standartlar
hakkinda bilgi.
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