2018-19 GUZ DONEMIi
EEE491 ELEKTRIK ELEKTRONIK MUHENDISLiGi TASARIMI DERSI
TASARIM PROJELERI LiSTESI

e Proje ayrintilarini gormek icin bashk iizerine tiklayimiz.

e Projeleri inceledikten sonra, Tercih Formu’nu doldurarak e-posta
aydemirmt@gmail.com adresine gonderiniz.

e Son basvuru tarihi 30.09.2018 Pazar saat 17.00.

e Liitfen tercih formunda en az 3 tercih yapiniz.

Proje DANISMANI PROJE BASLIGI

Prof. Dr. M. C. TAPLAMACIOGLU Kamasma51z Alt gecit/Tunel Aydinlatma Kontrol
Sistem Tasarimi

Iki teker iizerinde dengede kalabilen mobil robot

Prof. Dr. M. C. TAPLAMACIOGLU

tasarimi
Prof. Dr. irfan KARAGOZ g;/ti?nli(onumu belirleme amacl yildiz izler takip
Prof. Dr. Erkan AFACAN Drone Icin Jammer Tasarimi
Prof. Dr. Erkan AFACAN Akilli Anten Sistemi
Prof. Dr. Erkan AFACAN ElGamal Sifreleme Sistemi
Prof. Dr. M. Timur AYDEMIR Akilli Batarya YoOnetim Sistemi
Prof. Dr. M. Timur AYDEMIR Akilli Coklu-Kimyasal Batarya Sarj Devresi
Prof. Dr. M. Timur AYDEMIR Fircasiz Motor Kontrolci Tasarimi
Prof. Dr. M. Timur AYDEMIR Jeneratorler icin AA/DA Donistiuricu Tasarimi
Prof Dr. M. Timur AYDEMIR Henuz belirlenmedi (DA-DA doénistiiriicii
igerecek)
) Projenin amaci, yol takip edebilen, hareketli
Prof. Dr. Ozgiil SALOR-DURNA cisimle karsilastiginda duran, park edebilen bir

prototip bir kara araci tasarlamaktir.

Prof. Dr. Ozgﬁl SALOR-DURNA GPS’siz kamera goruntisi ile IHA
konumlandirma

Prof. Dr. Firat HARDALAC Kan Almadan Kan Sekeri Olgiimii

Normal ve Belirli Bir Hasta Grubuna Ait EEG
Sinyallerinin Biyomedikal Sinvyal isleme ile Analiz
Edilerek, Yapay Zeka Ile Yorumlanmasi Siireclerine
Yonelik Yazilim Gelistirilmesi

Prof. Dr. Firat HARDALAC

i ZedBoard Platformunda Biyomimetik
Dog. Dr. Hasan Sakir BILGE Yontemlerle PID Katsayilarinin Eniyilenmesi
Dog. Dr. Hasan Sakir BILGE Birbiriyle Haberlesen Stirii Otonom Araglar
Dog. Dr. Hasan Sakir BILGE Mini quad-kopter
Doc. Dr. Nursel AKCAM REID 'P!aklar' ile Plaka Tanima Sistemlerinin
lyilestirilmesi
Dog. Dr. Nursel AKCAM Alcak Gegiren Mikroserit Filtre Tasarimi

Otomobil Radarlar icin Cokbant Mikroserit
Yama Anten Tasarimi

Dog. Dr. Nursel AKCAM

IEEE 802.11a WLAN Standardinin DSP Uzeri
Uvygulanimi

Dog. Dr. Ozgiir ERTUG



mailto:aydemirmt@gmail.com

Dog. Dr. Ozgiir ERTUG

IEEE 802.11b WLAN Standardinin FPGA Uzeri
Uygulanimi

Dog. Dr. Ertugrul AKSOY

Kiicik Bovutlu Motor Suriict Karti Tasarimi

Dog. Dr. Ertugrul AKSOY

Digital Resolver Okuma Kart1 Tasarimi

Do¢.Dr. Tugba Selcen NAVRUZ

Dogru notaya basma oyunu gelistirme

Dog¢.Dr. Tugba Selcen NAVRUZ

Trafik izleyen insansiz hava araci

Do¢.Dr. Tugba Selcen NAVRUZ

Insansiz arazi tarama araci

Dr. Ogr. Uy. S. Sungur TEZCAN

10Volt gerilimi olan standart yildirim darbe
gerilim jeneratOri

Dr. Ogr. Uy. S. Sungur TEZCAN

Yag delinme testi 6lciim diizenegi

Dr. Ogr. Uy. Mehmet KARAKAYA

Arduino ile akilli ev tasarimi

Dr. Ogr. Uy. Mehmet KARAKAYA

PLC tabanli Otomatik Arac Parki Projesi

Dr. Funda ERGUN YARDIM

Ultrasonik Kor Nokta Algilama Sistemi (Blind
Spot Detection System)

Dr. Funda ERGUN YARDIM

Plaka Tespit Sistemi




PROJE NO: 1

Proje Danismam

Prof. Dr. M. Timur AYDEMIR

Proje Bashg

Akilli Batarya Yonetim Sistemi

Proje Tanim

Projenin amaci, tasmabilir cihazlarda kullanilabilecek Ni-Cd, Ni-
MH, Li-ion, Li-Po, Li-FePO4 ve kursun asit bataryalar i¢in batarya
yonetim sistemi tasarlamaktir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Batarya koruma devresi tiim kimyasallar i¢in en az 1-4 seri
kombinasyonuna sahip olacaktir.

2. Batarya koruma devresi en az 20A desarj/sarj akimina dayanikli
yapida tasarlanacaktir.

3. Batarya koruma devresi dahili mikro islemciye sahip olacaktir.
Batarya koruma sistemi i¢in kullanilacak entegreler SMBus, 12C
protokollerinden  herhangi biri ile mikro islemciyle
haberlesecektir.

4. Mikro islemci RS232, RS485, 12C haberlesme protokollerinden
biriyle bilgisayara baglanmali ve batarya yonetim sistemi i¢in
tasarlanan grafik arayiizii lizerinden izleme (gerilim, kapasite,
SOC, SOH durumlari), kalibre etme (gerilim, akim) ve yonetim
sistemi Ozelliklerini (batarya kimyasal secimi igin gerekli
parametreler, sarj/desarj akim sinirlari, seri baglanti sayist vb.
gibi) degistirebilmelidir. Batarya kapasitesinin 200Ah’ye kadar
cikabilecegi unutulmamalidir.

Diger Hususlar

“Akilli Coklu-Kimyasal Batarya Sarj Devresi” projesi ile iletisim
icinde ¢alisilacaktir.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

4




PROJE NO: 2

Proje Danismam

Prof. Dr. M. Timur AYDEMIR

Proje Bashg

Akillt Coklu-Kimyasal Batarya Sarj Devresi

Proje Taninm

Projenin amaci, taginabilir cihazlarda Ni-Cd, Ni-MH, Li-ion, Li-Po,
Li-FePO4 ve kursun asit bataryalar i¢in kullanilabilecek bir ¢oklu
sarj cihazi tasarlamaktir.

Kurallar ve Kisitlar

1.

2.

3.

Batarya sarj devresi tiim kimyasallar i¢in en az 1-4 seri
kombinasyonuna sahip olacaktir.

Batarya sarj devresi en az 1-8A sarj akimina uygun 6zelliklerde
tasarlanacaktir.

Batarya sarj devresi dahili mikro islemciye sahip olacaktir.
Batarya sarj sistemi i¢in kullanilacak entegreler SMBus, 12C
protokollerinden  herhangi biri ile mikro islemciyle
haberlesecektir.

. Mikro islemci RS232, RS485, 12C haberlesme protokollerinden

biriyle bilgisayara baglanmali ve batarya yonetim sistemi i¢in
tasarlanan grafik araylizii iizerinden izleme (her bir hiicre
gerilimi, kapasitesi, SOC, SOH durumlari) kalibre etme (gerilim,
akim) ve sarj sistemi 0zelliklerini (batarya kimyasal se¢imi i¢in
gerekli parametreler, sarj akim/gerilim sinirlari, seri baglanti
sayist vb. gibi) degistirebilmelidir. Batarya kapasitesinin
200Ah’ye kadar ¢ikabilecegi unutulmamalidir.

Diger Hususlar

“Akill1 Batarya Yonetim Sistemi” projesi ile iletisim icinde
calisilacaktir.

Proje icin
ogrenci sayisi

gerekli

34




PROJE NO: 3

Proje Danismam

Prof. Dr. M. Timur AYDEMIR

Proje Bashg

Fir¢asiz Motor Kontrolcii Tasarimi

Proje Taninm

Projenin amaci, BLDC ve PMSM tipindeki motorlarin torkunu,
hizin1 ve rotor pozisyonunu kontrol edebilen verimli bir motor
kontrolcti tasarimi gergeklestirilmesidir.

Kurallar ve Kisitlar

1.
2.

3.

Motor kontrolcii 500 Watt siirekli ¢ikis giicli saglayabilmelidir.
Motor kontrolcii, 12 — 48 VDC giris gerilimi araliginda
calisabilmelidir.

Motor kontrolcii, her fazin akimini ve besleme gerilimini
Olcebilir nitelikte olmalidir.

Motor kontrolcii, Manyetik Alan Odakli Kontrol (FOC)
algoritmasina sahip olmalidir. Algoritma sensorlii ve sensorsiiz
olarak calisabilmelidir.

Motor kontrolcii, seri arayiizden programlanan parametreleri
kalici olarak saklayabilir olmalidir.

Motor kontrolcii, seri arayiizden gonderilen tork, hiz veya
pozisyon komutlarii isleyerek, motoru istenen sartlarda
calistirabilmelidir.

Motor kontrolcii, bagli motorun karakteristik bilgilerinin seri
arayliz lizerinden degistirilebilmesine olanak saglamalidir.
Motor kontrolcii, tork kontrolii, hiz kontrolii ve pozisyon
kontrolii i¢in kontrol parametrelerinin (asgari, P,I,D katsayilart)
seri arayiiz lizerinden degistirilebilmesine olanak saglamalidir.
Motor kontolciiniin boyutlar1 en fazla 60mm (g) x 60mm (b) x
30mm (y) olmalidir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi




PROJE NO: 4

Proje Danismam

Prof. Dr. Ozgiil SALOR-DURNA

Proje Bashg

Otonom kara araci tasarimi

Proje Taninm

Projenin amaci, yol takip edebilen, hareketli cisimle karsilastiginda
duran, park edebilen bir prototip bir kara araci tasarlamaktir.

Kurallar ve Kisitlar

1.

2.

w

o

Serit ¢izgilerini takip ederek kendisi engelle karsilasana kadar
devam edecek 6zellikte, prototip bir arag¢ olacaktir.

Takip edecegi parkur, yapay olarak olusturulacak en az iki dik
acilt doniis iceren, en az iki hareketli engel igeren bir parkur
olacaktir.

Aracin hiz1 3km/h’e ¢ikabilecektir.

Arag siirekli seyir halinde iken tizerindeki bataryalar iki saat
yetebilmelidir.

Projenin maliyeti 1000 TL nin altinda olmalidir.

Parkur iizerindeki hareketli engellerin yerleri degistirilebilir
olmalidir.

Arac hareketli engellerle karsilastiginda c¢arpma olmayacak
sekilde fren yapip durabilmelidir.

Parkur lizerinde aracin park edebilecegi, aracin boyunun 1.5 kat1
uzunlugunda, eni aracin eni kadar paralel park cebi bulunacak ve
arag bu alana geldiginde tek manevra ile park edebilecektir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

34




PROJE NO: 5

Proje Danismam

Prof. Dr. Ozgiil SALOR-DURNA

Proje Bashg

GPS’siz kamera goriintiisii ile IHA konumlandirma

Proje Taninm

Projenin amaci, insansiz ugan bir hava aracinin kamera
goriintiilerini ve konumlar1 6nceden belirlenmis (kavsak, bina gibi)
referans noktalar1 kullanarak konumunu belirlemektir..

Kurallar ve Kisitlar

1.

o o

IHA olarak kullanilacak arag, bu proje kapsaminda rayl bir
sistemle belirlenen 3mx3m bir alan iizerinde istenilen noktaya
hareket edebilecek kamerali bir arag olarak tasarlanacaktir.
Aracin tizerindeki kameralar yere dik konumda goriintii alacak
ancak, kameralarin odagi her yonde 5 dereceye kadar
oynayabilecektir.

Projenin ilk hedefi kamera dik konumdayken konumlandirma
yapabilme, ikinci hedefi goriinti 5 dereceye kadar egik
alindigimda  da  gorintilleri  isleyip  konumlandirma
yapabilmelidir.

Belirlenen alan iizerindeki referans noktalart (en fazla 5 adet)
kullanilarak, ara¢ alan lizerindeki konum bilgisini saniyede en az
bir kez olmak iizere herhangi bir haberlesme protokolii
yardimiyla bir bilgisayara aktaracaktir.

Kamerali aracin agirhigi 2kg’1 gegcmeyecektir.

Projenin maliyeti 2000 TL nin altinda olmalidir.

Belirlenen referanslarin yeri degistirilebilir ve aracin tizerindeki
sisteme  yiliklendiginde ara¢ otomatik olarak  tekrar
konumlandirma yapabilmelidir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

34




PROJE NO: 6

Proje Danismam

Prof. Dr. Firat HARDALAC

Proje Bashg

Kan Almadan Kan Sekeri Ol¢iimii

Proje Taninm

Kan sekeri olglimiinii kan almadan optik metotlar ile gerceklestirecek
donanim ve yazilimin gelistirilmesi ayrica nesnelerin interneti konseptine
uygun olarak verilerin online ortama aktarilmasi

Kurallar ve Kisitlar

1.Kansiz seker dlglimleri birgok sensor yardimi ile yapilacaktir.
2.G0z yasi sivisindan seker tayini yapilmaya caligilacaktir.
3.Geleneksel strip seker 6lcer sensorler incelenecek ve performansi
not edilecektir. Diger bir yontem ise oksimetre yardimi ile kanda ki
oksijen yogunluguna gore seker tayini yapilabilmektedir.

4. Donanim kisminda denenecek sensorlerden gelecek analog
verileri isleyip degerlendirecek gomiilii bir sistem gelistirilmelidir
bu sebeple geleneksel gelistirme kartlar1 kullanilarak sensor verileri
kullaniciya gosterilebilir anlamli verilere doniistiiriilecektir.

5. Yazilim kisminda ise gomiilii yazilim gelistirilmesi ve veri
saklanmas1 i¢in veri tabani1 yazilimi gelistirilecektir. Gelistirme
kartlarinin sundugu zengin kiitiiphaneler gémiilii yazilim kisminda
da veri tabani ve internet tabanli uygulama gelistirmede de ise
yarayacaktir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

3




PROJE NO: 7

Proje Danigmani:

Prof. Dr. Firat HARDALAC

Proje Baslig:

Normal ve Belirli Bir Hasta Grubuna Ait EEG Sinyallerinin
Biyomedikal Sinyal Isleme ile Analiz Edilerek, Yapay Zeka Ile
Yorumlanmasi Siireglerine Yonelik Yazilim Gelistirilmesi

Proje Tanimu:

Bu projenin amaci, belirli sayida normal grubu ve dikkat daginikligi
rahatsizligi ile bagvurmus bireylerin beyin EEG sinyalleri
kullanilarak ve islenerek, bu sinyallerin yapay zeka yontemleri ile
benzer ve farklarinin analizi ve sinyallerin yorumlanmasina yonelik
bir  biyomedikal = karar  destek = yazilimi = uygulamasi
gerceklestirilmesidir.

Kurallar ve Kisitlar:

Oncelikle bu proje icin, Norogeribildirim (Neurofeedback)
konusunda detayli bir literatiir taramasi yapilmali ve izlenen
yontemler baz alinip gelistirilerek bir calisma stireci takip edilmesi
tavsiye edilmektedir.

1- Sinyaller EEGInfo veya PhysioBank sitelerinde mevcut olup,
10 adet normal ve 10 adet spesifik rahatsizlik grubu verisi
secilmelidir.

2- Bu veriler, bilgisayara kaydedilerek, MATLAB 2016
siirimiinde islenmek iizere kullanilmalidir.

3- MATLAB programinin dnceki ve ileriki siiriimlerinde kod
deyimlerinin kullanimimin degisebilecegi durumu goéz ardi
edilmemeli, bu sebeple standart olarak 2016 siirlimii baz
alimmalidir.

4- Sinyallerin kiyaslanmasi asamasinda, sinyallerin “Enerji,
Korelasyon, Deviasyon, Peak Sayilar1” gibi projeyi yapan
ekibin belirleyecegi 6zel ve sinyallere 6zgii ayirici olabilecek
oznitelikler belirlenerek bir 6zellik ¢ikarimi islemi yapilmasi
proje kapsaminda beklenmektedir.

5- Ogzellik cikarimi sonrasi, Derin Ogrenme harici, Makine
Ogrenmesi ve Yapay Zeka ydntemlerinden istenilen siirec
secilerek, bu oOzellikler bir donglisel yazilim igerisinde
siiflandirilarak, sistemin ¢iktis1 olarak sinyallerin Normal
veya Anormal oldugu on tanist konulabilmeli ve sistem
tarafindan ekrana yazdirilmalhdir.

Diger Hususlar

Proje Igin Gerekli
Ogrenci Sayist:




PROJE NO: 8

Proje Danismam

Dog¢.Dr. Tugba Selcen NAVRUZ

Proje Bashg

Dogru notaya basma oyunu gelistirme

Proje Taninm

Projenin amaci, miizige yeni baslayanlara elektronik klavye
kullanmay1 eglenceli bir sekilde 6greten bir oyun gelistirmektir.
Sistem; kullanict girisi i¢in bir MIDI klavye ve gorsel ¢ikis i¢in bir
VGA ekran igermektedir. S6z konusu oyunun calismasi ise
sOyledir: Kullanic1 6nceden yiiklenmis sarkiyr sectiginde, ekranda
notalar yukaridan asagiya kaymaya baslar. Nota belli bir seviyeye
geldiginde kullanici klavyeden o notaya basar ve bastigi her dogru
nota i¢in puan alir. (Guitar Hero video oyununa benzer)

Kurallar ve Kisitlar

1. Kullanicinin segebilecegi en az 5 sarki sisteme yiiklenmis
olmalidir.

2. VGA ekran ¢ikis1 (puanlama, oyun meniileri) FBGA ile kontrol
edilmelidir.

3. Notalarin ekranda kayma hiz1 ayarlanabilir olmalidir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi




PROJE NO: 9

Proje Danismam

Dog¢.Dr. Tugba Selcen NAVRUZ

Proje Bashgi

Trafik izleyen insansiz hava araci

Proje Taninm

Projenin amaci,  belirli bir glizergadhta trafigin durumunu
kameradan merkezi bilgisayara aktaran ve gerektigi takdirde
kilitlendigi bir araci takip eden insansiz hava araci gelistirmektir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Aracin ugus siiresi en az 10 dakika olmalidir.

2. Aracin agirligi 4 kg’dan fazla olmamalidir.

3. Batarya takip sistemi igermeli, batarya %:20’nin altina
distiigiinde merkezi bilgisayara bilgi gondermelidir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi




PROJE NO: 10

Proje Danismam

Dr. Funda ERGUN YARDIM

Proje Bashg:

Ultrasonik Kor Nokta Algilama Sistemi (Blind Spot Detection
System)

Proje Tanim

Projenin amaci, ara¢ kor noktasinda yaklagmakta olan cisimleri
algilayip siiriiciiyli sesli ve gorsel olarak uyararak giivenli serit
degistirmeye yardimei olmak.

Kurallar ve Kisitlar

1.

2.
3.

Sistem kor noktada yaklagmakta olan cismi algilayip, sesli ve
gorsel uyari saglamali.

Sistem maliyeti 500 TL’nin altinda olmalidir.

Sistemin c¢aligmast sirasinda insan sagligmma olumsuz etki
etmemesi i¢in gerekli onlemler alinmalidir.

Elektronik devreler -20°C - +40°C arasinda islevini tam olarak
yerine getirebilmelidir.

Diger Hususlar 1. Ultrasonik sensor hazir olarak kullanilabilir.
2. Bir ara¢ modeli olusturulmalidir.
Proje icin gerekli | 3

ogrenci sayisi




PROJE NO: 11

Proje Danismam

Dr. Funda ERGUN YARDIM

Proje Bashg

Plaka Tespit Sistemi

Proje Taninm

Projenin amaci, giris olarak verilen uygun bir mesafeden ¢ekilmis
tasit goriintiisiinden plaka bolgesini tespit eden ve plaka bolgesini
alan bir sistem gelistirmektir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Sistem Diinya genelinde uygulanan standart dikdortgen
plakaya gore tasarlanmalidir. Ayrica kare plakalarda da
kullanma basarist incelenmelidir.

2. Girise verilecek ¢ekim sonuglarinda ¢ekim agis1 problemi
yasanmamalidir.

3. Cekim sonuglarinda plakadaki parlamadan kaynaklanan
sorunlar en aza indirilmelidir.

4. Sistem 0-40°C arasinda islevini tam olarak yerine
getirebilmelidir.

5. Malzemelerin maliyeti 500 TL’ nin altinda olmalidir.

Diger Hususlar

Proje icin  gerekli
ogrenci sayisi




PROJE NO: 12

Proje Danismani Prof. Dr. Erkan AFACAN
Proje Bashg Drone Igin Jammer Tasarimi
Proje Tanimi Projenin amaci, mobil olarak istenen bolgelerde, belirli frekans

araliginda yayin yapan cihazlarin iletisiminin bozulmasidir.

Kurallar ve Kisitlar | 1. Sistem en az 10 metre yarigaplh bir alanda etkili olacaktir.

2. Sistem en az 20 dakika calisabilecektir.

3. Ara yiiz araciligiyla belirlenen frekans araliginda sinyal bozma
islemi yapilacaktir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli | 4
ogrenci sayisi




PROJE NO: 13

Proje Danismam

Prof. Dr. Erkan AFACAN

Proje Bashg

Akilli Anten Sistemi

Proje Taninm

Projenin amaci, anten ana hiizmesinin istenilen yoOnde
yonlendirilebildigi, yan kulak¢ik diizeyinin istenilen oOlgiide
distiriilebildigi bir dizi anten sistemi tasarlamaktir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Anten ana hiizme genisligi istenildigi kadar biliyttiiliip
kiictltilebilecektir.

2. Yan kulakgik diizeyi en az -35dB olarak ayarlanacaktir.

3. Tasarimda, hem klasik anten sentezi yontemleri, hem de genetik

algoritma, diferansiyel evrim algoritmasi benzeri optimizasyon

yontemleri kullanilacaktir.

Tasarimda C/C++ programlama dili kullanilacaktir.

Tasarlanan anten sistemi i¢in ez az 3x3’liik bir dizi anten tiretimi

gerceklestirilecektir.

ok~

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi




PROJE NO: 14

Proje Danismam

Prof. Dr. Erkan AFACAN

Proje Bashg

ElGamal Sifreleme Sistemi

Proje Taninm

Projenin amaci, modern sifreleme yontemlerinden birisi olan
ElGamal sifreleme sisteminin kart {izerinde tasarlanmasi ve
gergeklestirilmesidir.

Kurallar ve Kisitlar

5.

Sifreleme ve sifre c¢ozme islemlerinde en az 32 bit
uzunlugundaki sayilar kullanilabilecektir.

6. Proje Arduino veya Raspberry Pi kartlar1 {izerinde
gergeklestirilecektir.
7. Sifreleme ve sifre ¢ozme i¢in farkli kartlar kullanilacak, iki
kartin haberlesmesi saglanacaktir.
Diger Hususlar
Proje icin gerekli | 3

ogrenci sayisi




PROJE NO: 15

Proje Danismani

Dog. Dr. Ertugrul AKSOY

Proje Bashg

Kiiciik Boyutlu Motor Siiriicii Kart1 Tasarimi

Proje Taninm

Projenin amaci, ayni anda iki motoru birden siirebilecek kiiciik
boyutlu bir motor siiriicii kart1 tasarlamaktir.

Kurallar ve Kisitlar

1. 12 adet 12V DC fir¢ali motor siirecektir.

2. Devre maksimum 7x10 cm boyutunda tasarlanacaktir.

3. Akimrating’ i her bir motor i¢in 2.5 A kadar akim ¢ekebilecektir.

4. Mikroiglemci vasitasiyla akim ve pozisyon kontroli
yapilabilecektir.

5. Analog kanal termistor okunabilecektir.

6. Komponent maliyeti 500 TL’ yi gegcmeyecektir.

Diger Hususlar

Bu Proje DIGITEST Savunma ve Havacilik tarafindan
desteklenmektedir.  Calismalar biiyiik oranda DIGITEST
tesislerinde gerceklestirilecek olup, proje Ogrencileri aday
miihendis kategorisinde degerlendirilecektir.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

3




PROJE NO: 16

Proje Danismam

Dog. Dr. Ertugrul AKSOY

Proje Bashg

Digital Resolver Okuma Kart1 Tasarimi

Proje Tanim

Projenin amaci, analog resolver sinyallerinin uygun bir devre ile
karsilanmasini ve mikroislemci ile ¢dziimlemesini yapacak bir
arayliz kart1 tasarlamaktir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Analog giris 11.8 V 400Hz RMS olacaktir.

2. RS422 tizerinden okunmus degerler bilgisayara aktarilacaktir.
3. Enaz 12 bit ¢ikis ¢coziinlirliigii olacaktir.

4. Komponent maliyeti 500 TL’ yi gegcmeyecektir.

Diger Hususlar

Bu Proje DIGITEST Savunma ve Havacilik tarafindan
desteklenmektedir. Caligmalar biiyiik oranda DIGITEST Savunma
ve Havacilik tesislerinde gercgeklestirilecek olup, proje d6grencileri
aday miihendis kategorisinde degerlendirilecektir.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

3




PROJE NO: 17

Proje Danismam

Dog. Dr. Nursel AKCAM

Proje Bashg

RFID Plaklar ile Plaka Tanima Sistemlerinin Iyilestirilmesi

Proje Taninm

Projede; Plaka okumayi olumsuz etkileyen kotii hava kosullari,
yanlis plakalar, hasarli levhalar gibi problemleri ¢6zmek amaciyla,
plaka tanima ve RFID plaka tanima sistemleri birlikte
incelenmelidir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Mevcut giivenlik sistemindeki plaka tanima sistemi kamera ile
yapilir.

2. Mevcut sisteme ek olarak (kamera sistemine) RFID anteni
eklenmelidir.

3. Ara¢ hakkinda bilgi sahibi olan RFID etiketli plakalarin
okunmasini saglamalidir.

4. Verilecek bir drnek ile mevcut plaka sistemi, yeni RFID sistemi
ile karsilastirilmali ve RFID ile gelistirilen yeni plaka sisteminin
basarili oldugu goriilmelidir.

5. Kullanilacak malzemelerin maliyeti 500 TL’nin altinda
olmalidir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

3




PROJE NO: 18

Proje Danismani

Dog. Dr. Nursel AKCAM

Proje Bashg

Alcak Geg¢iren Mikroserit Filtre Tasarimi

Proje Taninm

Mikrodalga filtre; mikrodalga sistemde gecis bandindaki
frekanslarda iletim ve durdurma bandindaki frekanslarda zayiflatma
saglayarak belli noktadaki frekans cevabini kontrol etmek icin
kullanilan iki kapili elemandir. Chebyshev, Eliptic veya Maximally
Flat yaklasimlariyla algak gegiren mikroserit filtreler tasarlanarak
iiretilmesi istenmektedir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Filitreler hazir similasyon programlarindan herhangi birisi
kullanilarak; AWR, Sonnet veya Computer Simulation Technology
(CST) Microwave Studio programinda modellenerek simiile
edilmeli.

2. Simiilasyon sonuglarina gore filtre boyutlar1 optimize edilmeli.
3. Tasarlanan filtre tiretilmeli.

4. Kesim frekansi, araya girme kaybi ve bastirma orani gibi
parametrelerinin similasyon ve 6l¢lim sonuglart karsilastirilmalidir.
5. Kullanilacak malzemelerin maliyeti 300 TL’nin altinda
olmalidir.

Diger Hususlar

Kesim frekansi 6 GHz civari olmali.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

4




PROJE NO: 19

Proje Danismam

Dog. Dr. Nursel AKCAM

Proje Bashg

Otomobil Radarlar1 icin Cokbant Mikroserit Yama Anten
Tasarim

Proje Taninm

Otomobillerde ¢arpisma Onleyici sistemler kisa menzilli radar ve
uzun menzilli radarlar1 barindirir. Carpisma Onleyici sistemlerde
yaygin olarak kullanilan 24 GHz ve 79 GHz frekanslaridir.
Otomobillerde g¢arpisma Onleyici sistemlerde kullanilmak tizere
farkli bantlarda galisan mikroserit yama antenler tasarlanarak
iiretilmelidir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Mikroserit yama anten tasarimi i¢in anten boyutlar1 6nce teorik
olarak hesaplanmali.

2. Computer Simulation Technology (CST) Microwave Studio
programinda modellenerek simiile edilmeli.

3. Simiilasyon sonuglarina gore anten boyutlar1 optimize edilerek
tek eleman yama anten tasarlanmali.

4. Tasarlanan anten iiretilmeli.

5. S11, kazang ve bant genisligi parametrelerinin similasyon ve
Olc¢iim sonugclari karsilastirilmalidir.

6. Kullanilacak malzemelerin maliyeti 500 TL’nin altinda
olmalidir.

Diger Hususlar

Onerilen anten kalinlig1 1,6 mm ve dielektrik sabiti 4,3 olan FR-4
alttas lizerinde tasarlanmali ve anten boyutlar1 yaklasik olarak
24 mm X 24 mm olmalidur.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

4




PROJE NO: 20

Proje Danismam Prof. Dr. M. Timur AYDEMIR
Proje Bashg Jeneratorler i¢in AA/DA Doniistiiriicti Tasarimi
Proje Tanim Projenin amaci, Jenerator tarafindan tiretilen 400 Hz, 48V AA’dan

DA gerilim elde etmektir.

Kurallar ve Kisitlar Jenerator ¢ikisi 3 faz, 400 Hz, 48V AA.

Istenilen ¢ikis 12V DA veya 24V DA olabilir.

450W kapasiteli olacak.

Tam kapasitede verim %88 tistii beklenmekte

Agirlik 1 kg altinda olmalidir.

0-40 °C arasinda islevini tam olarak yerine getirebilmelidir.
Malzemelerin maliyeti 600 TL’ nin altinda olmalidir.

Herhangi bir ekranda gerilimi ve durum bilgisi okunabilmelidir.

. Kontrol kisminda oncelikle analog tasarim istenmektedir.

©COoNo~LNE

Diger Hususlar Proje ANOVA Tasarim A.S. tarafindan desteklenmektedir.

Proje icin gerekli | 3-4
ogrenci sayisi




PROJE NO: 21

Proje Danismani Dr. Ogr. Uyesi Mehmet KARAKAYA

Proje Bashg Arduino ile akilli ev tasarimi

Proje Tanim Projenin amaci, bir evin aydinlatma, iklim, kap1 kilidi, glivenlik vb.
durumlarin kontrol edilmesidir.

Kurallar ve Kisitlar | - Akilli telefon uygulamasi ile kontrol edilebilmeli
- Acil durumlarda (Yangin, su baskini vb.) yetkili mercilere bilgi
notu iletmeli

Diger Hususlar

Proje icin gerekli | 3
ogrenci sayisi




PROJE NO: 22

Proje Danismani Dr. Ogr. Uyesi Mehmet KARAKAYA

Proje Bashg PLC tabanli Otomatik Ara¢ Parki Projesi

Proje Tanim Projenin amaci, ¢ok katli bir arag parkina PLC kontrolii ile otomatik
ara¢ parki gelistirmektir.

Kurallar ve Kisitlar 1- PLC (Siemens simatic s7-1200) iicretsiz temin edilecektir.

2- Park alani1 ¢ok katli olarak planlanacaktir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli | 3
ogrenci sayisi




PROJE NO: 23

Proje Danismam

Prof. Dr. Irfan KARAGOZ

Proje Bashg

Uydu konumu belirleme amach yildiz izler takip sistemi

Proje Taninm

Projenin amaci, uygun veri tabani kullanilarak ve yildizlarin
konumlarindan yararlanarak yonelim belirleme algoritmasi
gelistirmek ve test etmek.

Kurallar ve Kisitlar

5. Internetten uygun veri tabaninin bulunmasi

6. Ekvatoral koordinat sistemi(kiiresel) kullanilarak yonelim
parametrelerinin belirlenmesi

7. Yonelimlere uygun olarak yildizlarin siniflandirilmasi

8. Gergek uzay ortamindaki giiriiltii unsurlarinin belirlenmesi

9. Simiilasyon algoritmasi gelistirilmesi

10.  Simiilasyon algoritmas1 yardimu ile sistemin test edilmesi

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi




PROJE NO: 24

Proje Danismam

Dog. Dr. Ozgiir ERTUG

Proje Bashg

IEEE 802.11a WLAN Standardiin DSP Uzeri Uygulanimi

Proje Tanim

Proje IEEE 802.11a WLAN standardina uygun fiziksel katman
modemin MATLAB ve DSP boardu iizerinde tasarlanmasi ile
ilgilidir.

Kurallar ve Kisitlar

8. Data hiz1 54 Mbps olacaktir.
9. Tastyici frekansi 5 Mhz olacaktir.
10.  Modiilasyon tiirii OFDM olacaktir.

Diger Hususlar

Hem verici hem alici aynt DSP boardu {izerinde uygulanarak
caligirlik testi yapilacaktir.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

3




PROJE NO: 25

Proje Danismani Dog. Dr. Ozgiir ERTUG

Proje Bashg IEEE 802.11b WLAN Standardinin FPGA Uzeri Uygulaninmi

Proje Tanim Proje IEEE 802.11b WLAN standardina uygun fiziksel katman
modemin MATLAB ve FPGAboardu iizerinde tasarlanmasi ile
ilgilidir.

Kurallar ve Kasitlar | 1. Data hiz1 11 Mbps olacaktir.
2.Tastyict frekansi 2.4 GHz olacaktir.
3. Modiilasyon tiirii DSSS olacaktir.

Diger Hususlar Hem verici hem alici ayn1 FPGA boardu {izerinde uygulanarak
caligirlik testi yapilacaktir.

Proje icin gerekli | 3
ogrenci sayisi




PROJE NO: 26

Proje Danismam

Prof. Dr. M. Cengiz TAPLAMACIOGLU

Proje Bashg

Kamagmasiz Alt Gegit/Tiinel Aydinlatma Kontrol Sistem Tasarimi

Proje Tanim

Projenin amaci, 6zellikle arag trafiginde siirliciilerin tiinel giris ve
cikislarinda g6z adaptasyonunu saglayacak bir aydinlatma kontrol
sistemi tasarlamaktir.

Kurallar ve Kisitlar

11.  Besleme gerilimi 220 V olacaktir.
12.  Sistem oOncelikle Karayollari/Belediye kurumlarinda
kullanilan Led tipi armatiirlerin kontrolii i¢in kullanilacaktir.
13.  Sistem atmosferik etkilere -25° C ile 50° C ve yiiksek
rutubete kars1 dayanikli olacak sekilde kutulanacaktir.

14.  Tasarlanan sistem karayollar1 yonetmeliginde istenen
sartlara uygun olacaktir.

15.  Tasarlanan sistemin maliyeti aydinlatma armatiirleri hari¢
750 TL’nin altinda olmalidir.

16.  Arnza durumlarinda bypass, sistem saat ve diger kontrol
kisimlarinin ¢alismasi icin batarya destekli olmalidir.

Diger Hususlar

Gerektiginde haberlesme portali ilave edilir yapida olmalidir.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

4




PROJE NO: 27

Proje Danigsmani

Prof. Dr. M. Cengiz Taplamacioglu

Proje Bashg

Iki teker iizerinde dengede kalabilen mobil robot tasarimi

Proje Tanim

Projenin amaci, iki tekerli bir mobil robotun ataletsel 6l¢lim birimi
(Inertial Measurement Unit — IMU) yardimu ile denge (stabilization)
kontroliinii  gerceklestirmek ve devrilmeden yol almasini
saglamaktir.

Kurallar ve Kisitlar

17.  Baslangicta iki teker lizerinde hareket edebilen bir basit
mobil robot platformu tasarlanacaktir.

18.  Robot platformun hareketi uygun giicte adim motorlar ile
saglanacaktir.

19.  Arduino tabanli mikroislemci kullanilacaktir.

20.  Denge kontrolii IMU birimi kullanilarak saglanacaktir.

21.  Projenin toplam maliyeti 1000 TL nin altinda olacaktir.

22.  Mobil robot platformuna, radyo frekans (bluetooth, WiFi,
Xbee vb.) tabanli basit bir uzaktan kumanda ile “90° saga don”,
“90° sola don”, “ileri git”, “geri git” ve “dur” komutlar
verilebilecektir.

Diger Hususlar

Mobil robot platformu, dengede iken dis etki (itme, vurma vb.) ile
devrilmeyecektir.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

4




PROJE NO: 28

Proje Danismam

Doc.Dr. Hasan Sakir BILGE

Proje Bashg:

ZedBoard Platformunda Biyomimetik  Yontemlerle PID
Katsayilarinin Eniyilenmesi

Proje Taninm

Firgal1 ve fir¢casiz motor uygulmalarinda kapali dongii hiz, tork ve
pozisyon  kontrolii icin PID  kontrolciileri  kolaylikla
gergeklestirilebilmektedir. Fakat ideal kontrolcii parametrelerinin
bulunmasi her zaman bir eniyileme sorunu olarak ortaya
cikmaktadir. Bu projede geleneksel PID kontrolciisiiniin
biyomimetik  eniyileme  yOntemleri ile tyilestirilmesi
amaglanmaktadir.

Kurallar ve Kisitlar

23. En az 3 adet biyomimetik algoritmanin geleneksel PID
kontrolciisiine uygulanarak sonuglarin ger¢ek donanim tizerinde
gosterilmesi gerekmektedir.

24.  Onerilen algortimanin gerceklestirilmesi i¢in ZedBoard
platformu kullanilanacaktir.

25.  Platformun ¢alisma kapsaminda uyumlandirilmast igin
gerekecek motor siiriicli devresi ve arayliz baglantilar1 sistem
ihtiyaglar1 géz 6niinde bulundurularak tasarlanmalidir.

26.  Geleneksel yontemlerle tasarlanmis olan PID kontrolciisi,
uyumlandirilmig bu platforma gomiilerek platformun ¢aligirligi
ve simiilasyon sonuglar1 ile Olgiilen sonuglarin tutarlilig
gosterilmelidir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi




PROJE NO: 29

Proje Danismam

Doc.Dr. Hasan Sakir BILGE

Proje Bashg:

Birbiriyle Haberlesen Siirii Otonom Araglar

Proje Tanim

Siirli otonom araglar birbirine baglh tir veya otomobilden olusan
otonom sistemlerdir. Birbirlerine esit mesafede seyahat eden, ayni
anda gaz ve fren yapabilen arag¢ toplulugudur. En 6ndeki arag lider
konumundadir ve yolun durumuna gore bulut sistemi ile birbirine
bagli olan araglar1 yonetir. Lider ara¢ ¢evre sensorlerini kullanarak
sensOr flizyon algoritmalariyla yol planlamasi yapacak, engelleri ve
yoldaki diger araglar1 tespit edecek, hiz ve ag1 bilgilerini olusturup
arkadaki araglara iletecek, arkadaki araglar lider aracin olusturdugu
yolu takip edecek ve haraket edecektir.

Kurallar ve Kisitlar

1. Batarya siiresi minimum iki saat olacak.

2. Enaz 1 lider ve en az 1 takip eden arag olacak.

3. Lider aracin yol planlamasini yapip arkadaki araca iletmesi
gerekmektedir.

4. Araglar aras1 mesafe korunmalidir.

5. Araclar “fail-safe” sistemine sahip olmalidir.

Diger Hususlar

Konuyla ilgili yarigmalara katilim beklenmektedir.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

4




PROJE NO: 30

Proje Danismam

Dog.Dr. Hasan Sakir BILGE

Proje Bashg

Mini quad-kopter

Proje Tanim

Bu projede 4 kanathi minik bir helikopter yapilacaktir. Bu projeyi
benzer projelerden ayiran en Onemli Ozellik boyutlarinin
olabildigine kiiciik olmasidir. ideal olarak ulasilmasi beklenen
boyutlar bocek-robot olarak kullanilabilecek boyutlar olacaktir.
Ancak projede teknik fizibilitesi yiiksek bir tasarim olacagi igin
boyutlarin ideal boyutlardan bir miktar biiyiikk olmasi kabul
edilebilir. Bu mini helikopter uzaktan kumanda ile siiriilecektir.
Uzerindeki sensdrlerden alinan bilgiler yer istasyonuna/kontrol
cihazina aktarilacaktir. Kendi iizerinde 15 dakika yetecek kadar
bataryas1 olmas1 beklenmektedir.

Kurallar ve Kisitlar

1. 4 kanath olmalidir.

2. Helikopterin dengeli ucusu icin gerekli hesaplamalar gomiilii
sistem tarafindan yapilmalidir.

Batarya siiresi yaklasik 15 dakika olmalidir.

4. Boyutlar1 kesinlikle olabilecek en kiigiik boyutta olmalidir.
Piyasada bulunabilir parcalarin en kiigiikleri se¢ilmelidir.
Kablosuz haberlesme imkan1 bulunmalidir.

6. Uzerinde sensorler takilabilmelidir.

w

o

Diger Hususlar

Konuyla ilgili yarigmalara katilim beklenmektedir.

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi

4




PROJE NO: 31

Proje Danmismani Dr. Ogr. Uyesi Siileyman Sungur TEZCAN

Proje Bashg 10Volt gerilimi olan standart y1ldirim darbe gerilim jeneratorii

Proje Tanim Projenin amaci, taginabilir 10Volt standart yildirim darbe gerilim
jeneratorii tasarlamak

Kurallar ve Kisitlar 1. Darbe gerilim sekli 1.2/50 mikrosaniye olmali, sapmasi

%10’dan fazla olmamaliBatarya kapasitesi 10 A-h olacaktir.
2. Boyutlar1 ve agirligr tasinma kolayligini saglamak amaciyla
30 cm’lik kiip olmal1
3. Agirligi 2 kg’in altinda olacaktir.
4. Maliyeti 400 TL’nin altinda olmalidir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli | 3
ogrenci sayisi




PROJE NO: 32

Proje Danismam

Dr. Ogr. Uyesi Siileyman Sungur TEZCAN

Proje Bashg

Yag delinme testi 6l¢iim diizenegi

Proje Tanim

Projenin amaci, ¢esitli trafo yaglarinin delinme gerilimini farkli
gerilim yiikselme hizlarinda Slgebilen yag delinme diizeneginin
hazirlanmasi gereklidir

Kurallar ve Kisitlar

1.

w

ANSYS Maxwell programu ile simiilasyon sonuglarinin elde
edilmesi ve gergeklestirilen deneysel sonuclar ile
karsilastirilmali

Boyutlar1 ve agirlig tasinma kolayligini saglamak amaciyla
30 cm’lik kiip olmal1

Agirlig1 2 kg’ altinda olacaktir.

Maliyeti 400 TL’nin altinda olmalidir.

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi




PROJE NO: 33

Proje Danismam

Dog¢.Dr. Tugba Selcen NAVRUZ

Proje Bashg

Insansiz arazi tarama araci

Proje Tanim

Projenin amaci, zorlu arazi sartlarinda hareket edebilen, otonom
olarak arazi taramasi yapan ve arazideki cisimlerden alinan sinyal
derecelerine gore renklendirilmis bir harita elde eden insansiz kara
araci gelistirmektir.

Kurallar ve Kisitlar

1.

2.
3.

Arag, Onceden tanimlanan alan1 siirindan  ¢ikmadan
tarayabilmeli.

Bataryasi bir taramay1 tamamlamasina yetecek giicte olmalidir.
Aracin kamera ile aldig1r goriintiiyii merkezi bir bilgisayara
aktarma 6zelligi olmalidir.

Aracin en az 3 cismi tanima 6zelligi olmalidir..

Diger Hususlar

Proje icin gerekli
ogrenci sayisi




