MM 560 Kontrol Sistemleri Tasarimi
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Ders Dili Tirkce

Zorunlu / .

Secmeli Segmeli

Onsartlar MM 403 (lisans dizeyinde Otomatik Kontrol dersi )

Ders igerigi

Kontrol sistemlerinin zaman domeyni analizinin, kék yer egrileri yonteminin ve frekans domeyni
analizinin esaslarinin gdézden gegcirilmesi. Kontrol Sistemlerinin Tasarimi : PD, PI, PID kontrolcilerle
tasarim, Faz-Ilerlemeli ve Faz-Gerilemeli, Ilerlemeli-Gerilemeli kontrolciilerle tasarim, Tali-Cevrimli
kontrol, Durum-Geri Beslemeli kontrol, Durum Geri Besleme ile Kutup Konumlandirma tasarimi.

Dersin Amaci

Klasik kontrolcl (kompensator)lerin zaman domeyninde ve frekans domeyninde tasariminda
kullanilan yontemlerin Mat-Lab. Ve/veya CC destekli uygulamasinin égretimi.

Ogrenme Klasik kontrolcilerin klasik yontemlerle tasarimi yetenedinin kazaniimasi.
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