MM 510 Akiskan Giicii Kontrolii

MAKINA MUHENDiSLiGi ANABiLIM DALI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyil Proje/Alan .
Teori Uyg. Lab. Odev Diger Toplam Kredi AKTS
Calismasi
1-2 42 - - - 146 188 3 7.5

Ders Dili Tirkce

Zorunlu / .

Secmeli Segmeli

Onsartlar Yok

Ders igerigi

Hidrolik ve pndmatik kontrol sistemlerinin teori ve tasarimi, elemanlari, uygulamalari. Hidrolik ve
pndmatik valflern basing-akis karakteristikleri. Valf konstriksiyonlari. Valflerin galismasi igin gerekli
kuvvetler. Kapali gevrmli akiskan glicli kontrol sistemleri. Basing, akis, hiz, pozisyon ve kuvvet
kontrol sistemleri. Temel prensiplerin eleman ve sistem tasariminda uygulanmasi.

Dersin Amaci

Akiskan glicti kontrolinin teorisinin 6grenciye verilmesi.

Ogrenme
ciktilari ve
yeterlilikleri

Dersi alan bir 6grenci bir akiskan gtcl kontrol sistemini analiz edebilme, tasarlayabilme ve
uygulayabilme yetenedini kazanmaktadir.
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ve/veya
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Degerlendirm Varsa (X) olarak Yiizde

e Olgiitleri isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 60
Kisa Sinavlar - -
Odevler - -
Projeler - -
Donem Odevi - -
Laboratuar - -
Diger - -
Donem Sonu Sinavi X 40

Ders

Sorumlulari
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Hafta Konu

1 Giris

2 Kontrol Valfleri

3 Hidrolik Valflerin Karakteristikleri

4 Hidrolik Valflerin Karakteristikleri

5 Pnématik Valflerin Karakteristikleri
6 Pnématik Valflerin Karakteristikleri

7 Yukin Tanimlanmasi ve Yike Uygun Valf Segimi
8 Valf Kuvvetleri

9 Kontrol Valflerinin Modellenmesi

10 Kontrol Valflerinin Modellenmesi

11 Kapali Cevrim Elektrohidrolik Kontrol
12 Kapali Cevrim Elektrohidrolik Kontrol
13 Sistem Tasarimi

14 Sistem Tasarimi




