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Ders icerigi

Durumla tespit edilen sistemler. Enerjetik sistemlerin durum modelleri. Bir-kapili mekanik, elektrik,
akiskan ve isil sistem elemanlari. iki-kapili enerji déniisiim elemanlari. Durum denklemlerinin elde
edilmesi. Lineer grafikler. Kontrol edilebilme ve gbézlenebilme. Lineer ve lineer olmayan sistemlerin
kararlihd; Liapunov metodu. Varyasyon metodunun dinamige ve kontrole uygulanmasi. Optimum
kontrol ve Pontrayagin fonksiyonu. Dogrusal sistemlerin sentezinde durum fonksiyonlari; Riccati ve
Kalman denklemleri. Modeller ve performans kriterleri.

Dersin Amaci

Durumla tespit edilen sistemler. Enerjetik sistemlerin durum modelleri. Bir-kapili mekanik, elektrik,
akiskan ve isil sistem elemanlari.

Ogrenme
ciktilari ve
yeterlilikleri

Dogrusal sistemlerin sentezinde durum fonksiyonlari; Riccati ve Kalman denklemleri. Modeller ve
performans kriterleri.
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Hafta

Konu

Sistemlerin Durum Degiskenleri

Sistemlerin Durum Dediskenlerinin Fizik Olarak Modellenmesi

Sistemlerin Durum Dediskenlerinin Fizik Olarak Modellenmesi

Sistemlerin Durum Dediskenlerinin Denklemleri

Sistem Grafigi ve Sistem Transfer Fonksiyonu

Kontrol Edilebilme, Gozlenebilme

Sistem Cevabi ve Sonuclar

Kararlhk

Klasik Kontroliin Sentezi

Kontrol Tipleri ve Performans Irdelemesi

Optimal Kontrol

Pontrayagin Durum Fonksiyonu

Reglaterler

GoOzlenebilme




