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§egmell

On sartlar Yok.

Dersin Igerigi

Fiziksel sistemlerin modellenmesi. Enerji kapilari. Bir ve iki kapili elemanlar. Mekanik, elektrik,
akiskanl ve isil sistem elemanlari. Lineer grafik. Dinamik denklemlerin bulunmasi. Saf olmayan
elemanlarin modellenmesi. Lineerlestirme. Durum dediskenleri. Sistem denklemlerinin A-matris
formunda bulunmasi. Fiziksel, kanonik ve faz dediskenleri. Sistemlerin zaman cevaplari.

Dersin Amaci

Sistem dinamiginin temel kavramlarini 6grenciye vermektir.

Ogrenme Dersi alan bir 6grenci mekanik, akiskanli, elektriksel ve isil sistemleri ya da bunlarin bir arada

Ciktilari ve bulundudu hibrid miihendislik sistemlerini ortak yontemlerle modelleyebilme ve analiz edebilme

Yeterlilikler yetenedini kazanmaktadir. Derste 6grenilen yontemler miihendislik sistemleri disindaki sistemlere
de uygulanabilir.
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Dynamics, Addison-Wesley, Reading, 1967.
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Sorumlulan

Hafta Konular

1 Sistem kavrami. Sistem dinamigine giris ve tanimlar. Fiziksel sistemlerin modellenmesi. Klimesel parametre
modelleri. Dedisken cinsleri.

2 GUg ve enerji. Enerji kapilari. Bir kapili elemanlar. A-tipi, T-tipi, D-tipi elemanlar ve kaynak elemanlari.

3 Fiziksel sistemlerde karsilasilan bir kapili elemanlar.

4 Sistem elemanlarinin lineer grafikle gosterimi. Bir kapili elemanlardan olusan sistemler igin yonlendirilmis sistem
grafigi. Temel denklemlerin sistem grafiginden yazilmasi ve bir kapili elemanlardan olusan sistemler igin dinamik
denklemlerin eldesi.

5 Bir kapili elemanlardan olusan bazi 6érnek sistemler icin dinamik denklemlerin elde edilmesi.

6 Modellemede uyumsuzluklar ve bagimli elemanlar. Saf olmayan elemanlar.

7 iki kapili elemanlar. Bir ve iki kapili elemanlardan olusan sistemlerin yénlendirilmis sistem grafikleri ve dinamik
denklemleri.

8 Bir ve iki kapili elemanlardan olusan sistemlerin dinamik denklemlerine 6rnekler. Durum dediskenleri ve durum
denklemleri.

9 Bir kapili elemanlardan olusan sistemlerde durum dediskenlerinin lineer grafikten belirlenmesi ve durum
denklemlerinin eldesi.

10 Bir ve iki kapili elemanlardan olusan sistemlerde durum degiskenlerinin belirlenmesi ve durum denklemlerinin
eldesi. Nonlineer sistemlerin lineerlestiriimesi. Lineerlestirmede Taylor serisinin kullanimi.

11 Duragan ve duragan olmayan galisma noktalari etrafinda lineerlestirme.

12 Laplace transformlari. Transfer fonksiyonu. Karakteristik denklem. Sifirlar ve kutuplar. Test girisi gesitleri ve
zaman cevabi.

13 Sistemlerin impuls, basamak ve rampa giriglere cevabi. Birinci mertebe sistemlerin basamak ve rampa
cevaplari. Ikinci mertebe sistemlerin basamak cevaplari.

14 Sistemlerin sinlsoidal girislere cevabi. Frekans cevabi, genlik orani, faz kaymasi. Frekans cevabini grafiklerle

gosterilmesi.




